DATOVY LIST - LSM-XRR

Ovladani tyckou, kovové provedeni, +plastova tyéka E : I o N

Typ LSM-XRR Powering Business Worldwide
Catalog No. 266161

Alternate Catalog LSM-XRR

No.

el

Dodavatelsky program

Zakladni funkce Hlavy pohoni

Oznaceni typu LS(M)-...

Sortiment ovladani tyckou

Material Tycka: plastové provedeni
Pouzitelné pro Zakladni pfistroje LS(M)...

Upozornéni Ovladaci hlavice Ize otacet o0 90°, aby bylo mozné provést pfizplsobeni na pfedem zadany smér najezdu.

Ovéteni navrhu podle CSN EN 61439

Technické ddaje pro ovéfeni konstrukce

Jmenovity proud k Gdaji ztrdtového vykonu In A 0
Ztratovy vykon na jeden pdl, v zavislosti na proudu Pyid W 0
Ztratovy vykon pfistroje, v zavislosti na proudu Pyid w 0
Ztratovy vykon staticky, nezévisly na proudu Pys W 0
Pfenosova rychlost ztratového vykonu Pye W 0
Provozni teplota okoli min. °C -25
Provozni teplota okoli max. °C 70
Ovéreni konstrukce CSN EN 61439
10.2 Pevnost materialli a soucasti
10.2.2 Odolnost proti korozi PoZadavky normy na vyrobek jsou spinény.
10.2.3.1 Tepelnd odolnost plasté PoZadavky normy na vyrobek jsou spinény.
10.2.3.2 Odolnost izolaénich materialt proti normalnimu teplu Pozadavky normy na vyrobek jsou splnény.
10.2.3.3 Odolnost izolaéniho materialu proti nadmérnému teplu PoZadavky normy na vyrobek jsou spinény.
10.2.4 Odolnost proti UV zéafeni na vyzadani
10.2.5 Zvedani Nevztahuje se, protoZze musi byt vyhodnoceno celé spinaci zafizeni.
10.2.6 Narazové zkouska Nevztahuje se, protoZze musi byt vyhodnoceno celé spinaci zafizeni.
10.2.7 Népisy PoZzadavky normy na vyrobek jsou splnény.
10.3 Stupei kryti plasti Nevztahuje se, protoZze musi byt vyvhodnoceno celé spinaci zafizeni.
10.4 Vzdusnych vzdalenosti a povrchovych cest PoZzadavky normy na vyrobek jsou spinény.
10.5 Ochrana pfed Grazem elektrickym proudem Nevztahuje se, protoZe musi byt vyhodnoceno celé spinaci zafizeni.
10.6 Instalace pfistroji Nevztahuje se, protoZe musi byt vyhodnoceno celé spinaci zafizeni.
10.7 Vnitfni proudové okruhy a spojeni Zodpovida vyrobce rozvadééa.
10.8 Pfipojeni pro vodice pfivedené zvenku Zodpovida vyrobce rozvadécu.
10.9 Izolagni vlastnosti
10.9.2 Provozni elektricka pevnost Zodpovida vyrobce rozvadécu.
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10.9.3 Odolnost proti razovému napéti Zodpovida vyrobce rozvadécu.
10.9.4 Zkouska plastl z izolaéniho materialu Zodpovida vyrobce rozvadécu.
10.10 Zahfivani Nevztahuje se.

10.11 Odolnost proti zkratu Zodpovida vyrobce rozvadéé. Je nutno dodrzet hodnoty spinacich zafizeni.

10.12 EMC Zodpovida vyrobce rozvadéc. Je nutno dodrzet hodnoty spinacich zafizeni.

10.13 Mechanické funkce Pozadavky pro pfistroj jsou spInény, jestlize jsou dodrZeny Gidaje v navodu k

montazi (IL).

Technicka data podle ETIM 7.0

Sensors (EG000026) / Drive head for position switches/hinge switches (EC001483)

Elektrotechnika, automatizacni technika a technika rizeni procesu / Binarni senzorika, bezpecnostne orientovana senzorika, vyrobni merici technika / Polohovy spinac / Pohonné hlava pro
pozicni spinac (ecl@ss10.0.1-27-27-06-04 [BAA083012])

Type of control element Actuating rod

aprobace,

Product Standards IEC/EN 60947-5; UL 508; CSA-C22.2 No. 14; CE marking
UL File No. E29184

UL Category Control No. NKCR

CSAFile No. 12528

CSA Class No. 3211-03

North America Certification UL listed, CSA certified
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Dalsi informace o produktech (propojeni)
1L053001ZU Polohové spinace LS-Titan: Zakladni jednotka

1L053001ZU Polohové spinace LS-Titan: https://es-assets.eaton.com/DOCUMENTATION/AWA_INSTRUCTIONS/IL053001ZU2018_06.pdf
Zakladni jednotka
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