DATOVY LIST - HR518

Pouzitelné pro R-AT4

Catalog No.

Dodavatelsky program
Zékladni funkce

Oznaceni typu

Sortiment

Funkce

Pramér

Popis

Délka paky

PouZitelné pro

Ovéreni navrhu podle CSN EN 61439
Technické adaje pro ovérfeni konstrukce
Jmenovity proud k (daji ztrdtového vykonu
Ztratovy vykon na jeden pdl, v zavislosti na proudu
Ztratovy vykon pfistroje, v zavislosti na proudu
Ztratovy vykon staticky, nezavisly na proudu
Pfenosova rychlost ztratového vykonu
Provozni teplota okoli min.
Provozni teplota okoli max.
Ovéteni konstrukce CSN EN 61439
10.2 Pevnost materialli a soucasti
10.2.2 Odolnost proti korozi
10.2.3.1 Tepelna odolnost plasté
10.2.3.2 Odolnost izola&nich materiall proti normalnimu teplu
10.2.3.3 Odolnost izolaéniho materialu proti nadmérnému teplu
10.2.4 Odolnost proti UV zafeni
10.2.5 Zvedani
10.2.6 Narazova zkouska
10.2.7 Napisy
10.3 Stupei kryti plasti
10.4 Vzdu$nych vzdalenosti a povrchovych cest
10.5 Ochrana pred Grazem elektrickym proudem
10.6 Instalace pfistroji
10.7 Vnitfni proudové okruhy a spojeni
10.8 Pfipojeni pro vodice pfivedené zvenku
10.9 Izolacni vlastnosti
10.9.2 Provozni elektrick& pevnost
10.9.3 Odolnost proti razovému napéti
10.9.4 Zkouska plasti z izolaéniho materialu
10.10 Zahfivani
10.11 Odolnost proti zkratu
10.12 EMC
10.13 Mechanické funkce
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Typ HR518
048106
Alternate Catalog HR518

Ovladaci najezdova paka, AT4, 50 mm, s plastovym kotou¢em, | 50 mm,
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Funkéni bloky

AT4

Ovléadaci prvky

ovladaci najezdova paka
50

ke kompletaci s otoénym pohonem R-AT4
s plastovym kotoucem

50
R-AT4

PoZadavky normy na vyrobek jsou spinény.
PoZadavky normy na vyrobek jsou spinény.
Pozadavky normy na vyrobek jsou spinény.
PoZadavky normy na vyrobek jsou splnény.

na vyzadani

Nevztahuje se, protoZze musi byt vyvhodnoceno celé spinaci zafizeni.

Nevztahuje se, protoZe musi byt vyhodnoceno celé spinaci zafizeni.

Pozadavky normy na vyrobek jsou splnény.

Nevztahuje se, protoZe musi byt vyhodnoceno celé spinaci zafizeni.

Pozadavky normy na vyrobek jsou splnény.

Nevztahuje se, protoZze musi byt vyvhodnoceno celé spinaci zafizeni.

Nevztahuje se, protoZe musi byt vyhodnoceno celé spinaci zafizeni.

Zodpovida vyrobce rozvadécu.

Zodpovida vyrobce rozvadécu.

Zodpovida vyrobce rozvadécu.
Zodpovida vyrobce rozvadécu.
Zodpovida vyrobce rozvadécu.

Nevztahuje se.

Zodpovida vyrobce rozvadéél. Je nutno dodrzet hodnoty spinacich zafizeni.
Zodpovida vyrobce rozvadéc. Je nutno dodrzet hodnoty spinacich zafizeni.

Pozadavky pro pfistroj jsou spInény, jestlize jsou dodrZeny Gidaje v navodu k

montazi (IL).
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Technicka data podle ETIM 7.0

Sensors (EG000026) / Drive head for position switches/hinge switches (EC001483)

Elektrotechnika, automatizacni technika a technika rizeni procesu / Binarni senzorika, bezpecnostne orientovana senzorika, vyrobni merici technika / Polohovy spinac / Pohonn4 hlava pro

pozicni spinac (ecl@ss10.0.1-27-27-06-04 [BAA083012])

Type of control element Rotary lever
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