Technicky produktovy list

Parametry

ILSIW572PB1A0

kompaktni pohon ILS krokovy motor- 24..36V-
pulzy/smér 5V RS422- 3.5A

Hlavni parametry

Rada vyrobku

Zabudovany pohon Lexium

Typ produktu nebo soucasti

Integrovany pohon

Oznaceni pristroje

ILS

Typ motoru 3fazovy krokovy motor
Pocet p6lu motoru 6
Pocet fazi v siti Jednofazové
[Us] jmenovité napéajeci napéti 24V
36V
Typ sité DC

Komunikaéni rozhrani

Integrovany pulzni/DC 5 V RS422

Délka

115,9 mm

Typ vinuti

Stfedni rychlost ota€eni a stfedni moment

Elektrické pfipojeni

Konektory desky ploSného spoje

Parkovaci brzda

Ne

Typ pfevodovky

Ne

Jmenovité otacky

300 ot/min pfi 24V
600 ot/min pfi 36 V

Jmenovity kroutici moment

0,9N.m

PFidrzny moment

1,02 N.m

Doplnék

Montézni drzak Pfiruba
Osova vySka motoru 57 mm
Délka motoru 2
Pramér centrovaciho krouzku 38,1 mm
Hloubka stfedniho krouzku 1,6 mm
Pocet montaznich otvoru 4
Montézni otvor o priméru 5,2 mm
Pridmér kruhu mont. otvor( 66,6 mm
Typ enkodéru Pulzni index
Provedeni hfidele Hladkéa

Druhy konec hfidele

Bez druhého konce hfidele

Pramér hridele 6,35 mm
Délka hridele 21 mm
Meze napéjeciho napéti 18..40V

Proud I (A)

3500 mA (maximalni nepretrzity)

Jmenovity proud pojistky

10A

Typ vstupu/vystupu 4 sig. (kazdy mize byt pouzit jako vstup nebo vystup)
Garantovana uroveri log 0 -3.45V
Garantovana urover log 1 15..30V

Diskrétni proudovy vstup

10 mA pfi 24 V pro bezpecnostni vstup

Napéti diskrétniho vystupu

23..25V

Maximalni spinaci proud

100 mA na vystup
200 mA celkem

Typ ochrany

Pretizeni vystupniho napéti
Bezpecné odpojeni motoru
Zkrat na vystupnim napéti

Maximalni klidovy moment

0.9N.m
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Uzivatel nebo systémovy integrator nese odpovédnost za provedeni odpovidajicich a uplnych analyz rizik, hodnoceni a testovani produktt s ohledem na konkrétni aplikaci nebo pouziti.

Schneider Electric Industries SAS ani jeji dcefinné firmy ¢i pobocky nenesou odpovédnost za nespravné pouziti zde obsazenych informaci.

Tato dokumentace nenahrazuje vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti vyrobku v uZivatelské aplikaci a nesmi tak byt vyuzivana.

Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a technické parametry vyrobku.



Klidovy kroutici moment 0,9N.m

Rozliseni enkodéru 1,8°,0,9°%0,72° 0,36° 0,187, 0,09° 0,072°, 0,036°
200, 400, 500, 1000, 2000, 4000, 5000, 10000 kroki

Chyba pfesnosti +/- 6 arc/min
Moment setrva¢nosti motoru 0,22 kg.cm?
Maximalni mechanicka rychlost 3000 ot./min
Max. radialni sila Fr 24N

Max. axialni sila Fa

100 N (sila v tahu)
8,4 N (silovy pretlak)

Zivotnost v hodinach

20000 H lozisko :

Oznaceni CE

Typ chlazeni Pfirozené proudéni
Hmotnost pfistroje 1,6 kg
Zivotni prostredi

standardy EN 50347

EN 61800-3:2001, druhé prostfedi
EN 61800-3 : 2001-02

EN/IEC 50178

EN/IEC 61800-3

IEC 60072-1

IEC 61800-3, vyd. 2

certifikace vyrobku

CUL
TOV
UL

teplota okolniho vzduchu pro provoz

> 50...65 °C se snizenim vykonu 0 2 % na °C
0...50 °C bez snizZeni zatizeni

dovolena teplota okolniho vzduchu

105 °C (vykonovy zesilovag)
110 °C (motor)

teplota okoli pro uskladnéni

-25..70°C

pracovni nadmorska vySka

<=1000 m bez sniZeni zatizeni

relativni vihkost

15...85 % bez kondenzace

odolnost proti vibracim 20 m/s2? (f = 10...500 Hz) pro 10 cykl( podle EN/IEC 60068-2-6
odolnost proti otfesim 150 m/s2 pro 1000 razu podle EN/IEC 60068-2-29
stupeni kryti IP IP41 pouzdro hfidele podle EN/IEC 60034-5

IP54 celkovy kromé pouzdra hfidele podle EN/IEC 60034-5

Nabidka udrzitelnosti

udrzitelny stav nabidky Vyrobek neni Green Premium

RoHS Vyhovuije - od 0922 - Schneider Electric prohlaSeni o shodé
REACh Odkaz neobsahuje SVHC nad mezni hodnotou

dokument o ekologickém profilu Dostupny

Contractual warranty

Zaruéni Ihuta 18 mésicu

Integrated Drive

Dimensions

Schneider
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Earth (ground) terminal

Accessories: cable entries @ = 3 ... 9 mm/0.12 ... 0.35 in.
115.9 mm/4.56 in.

6.35 mm/0.25 in.

o N

Multifunction Interface

Input Wiring Diagram
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The reference pulses are supplied via two of the signal inputs, either as pulse/ direction signals or as A/B signals. The other signal
inputs have the functions “power amplifier enable/pulse blocking” and “step size switching/PWM motor current control”.

Torque Characteristics
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X1 Frequency in kHz

X2 Speed of rotation in rpm
Y  Torque in Nm

1.1 Max. torque at 24 V

1.2 Max. torque at 36 V
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